Abstrak

Abstrak — Motor asinkron saat ini dianggap sebagai motor listrik yang paling
umum digunakan. Motor sebagai penggerak beban ini memiliki keluaran berupa torsi.
Jika torsi beban yang dipikul motor induksi tiga fasa lebih besar dari torsi start, maka
motor induksi tiga fasa sulit atau tidak akan berputar, dan jika torsi beban yang dipikul
motor induksi tiga fasa terlalu kecil, maka ini dianggap suatu hal yang berlebihan Selain
mempengaruhi kecepatan putar, torsi beban yang diterapkan pada motor induksi juga
mempengaruhi parameter-parameter lain seperti arus stator, arus rotor dan torsi induksi.
Pada penelitian tugas akhir ini motor induksi akan diamati dan dianalisa tentang
pengaruh penambahan beban motor terhadap arus, tegangan, torsi dan kecepatan motor
induksi. Motor induksi nantinya hanya akan terpasang secara direct on line terhadap
sumber tegangan dan akan disimuasikan mengunakan software MATLAB SIMULINK.
Hasil simulasi yang telah dianalisa mengenai pengaruh penambahan torsi beban
pada motor induksi menggunakan MATLAB SIMULINK adalah Penerapan torsi beban
pada motor induksi mempengaruhi nilai arus yang ditarik oleh stator motor induksi.
Semakin besar torsi beban yang diterapkan pada motor induksi maka lonjakan arus yang
terjadi saat fase starting akan meningkat, torsi beban berbanding terbalik dengan
kecepatan putar rotor , torsi beban berbanding lurus dengan torsi-induksi, semakin besar
torsi beban yang diterapkan pada motor, frekuensi gelombang arus rotor akan semakin

tinggi.
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Abstract

Abstract — Asynchronous motors are currently considered the most commonly
used electric motors. The induction motor which is used as a load driver has an output in
the form of torque. If the load torque borne by a three-phase induction motor is greater,
then the three-phase induction motor is difficult or will not rotate, and if the load torque
borne by the three-phase induction motor is too small, then this is considered excessive.
Besides affecting the rotational speed, load torque applied to an induction motor also
affects other parameters such as stator current, rotor current and induction torque.

In this final project research, the induction motor will be observed and analyzed
about the effect of increasing motor load on the current, voltage, torque and speed of the
induction motor. The induction motor will only be installed directly on line to the voltage
source and will be simulated using MATLAB SIMULINK software.

The simulation results that have been analyzed regarding the effect of increasing
load torque on an induction motor using MATLAB SIMULINK are that the application of
load torque on an induction motor affects the value of the current drawn by the induction
motor stator. The greater the load torque applied to the induction motor, the current
surge that occurs when the starting phase will increase, the load torque is inversely
proportional to the rotational speed of the rotor, the load torque is directly proportional
to the induction torque, the greater the load torque applied to the motor, the frequency of
the rotor current waves will get higher.

Keywords: Simulation, 3-Phase Induction Motor, MATLAB SIMULINK

Xvii



	ANALISA PENGARUH PENAMBAHAN TORSI BEBAN TERHADAP MOTOR INDUKSI 3 FASA 4 KW 400 V MENGGUNAKAN MATLAB SIMULINK
	Sebagai Salah Satu Syarat Untuk Memperoleh Gelar S1

	Disusun oleh : SULISTYO NUGROHO NIM : 30601601892
	2021
	Arranged By : SULISTYO NUGROHO NIM : 30601601892
	2021 (1)
	LEMBAR PENGESAHAN PEMBIMBING
	LEMBAR PENGESAHAN PENGUJI
	HALAMAN PERSEMBAHAN
	Persembahan :

	للناس
	ِس أَ ْنفَعُهم
	خ ْي
	Bismillahirrahmannirrahim
	Wassalamu’alaikum Warahmatullahi Wabarakatuh
	DAFTAR ISI
	PENDAHULUAN
	1.1. Latar Belakang
	1.2. Rumusan Masalah
	1.3. Batasan Masalah
	1.4. Tujuan Penelitian
	1.5. Manfaat
	1.6. Sistematika Penulisan

	BAB II
	2.1. Tinjauan Pustaka
	2.2. Dasar Teori
	2.2.1. Motor Asinkron
	2.2.2. Motor Sinkron
	2.2.3. Motor Induksi
	Keunggulan
	Kelemahan
	2.2.4. Jenis Motor Induksi
	2.2.6. Motor Induksi Rotor Belitan
	Keunggulan (1)
	Kelemahan (1)
	2.2.7. Slip
	2.2.8. Torsi
	2.2.9. Kecepatan Rotor
	(2.5)
	N = 𝑠 × 𝑁𝑠 (2.7)
	2.2.10. Frekuensi Arus pada Rotor
	2.2.11. Full Voltage Direct on Line
	2.2.12. MATLAB SIMULINK


	BAB III METODE PENELITIAN
	3.1. Model Peneltian
	3.2. Alat dan Bahan Penelitian
	3.3. Objek Penelitian
	3.4. Diagram Alir
	3.5. Langkah – Langkah Penelitian

	BAB IV
	4.1. Perhitungan Tegangan Puncak Sumber Tegangan dan Torsi Beban
	4.1.1. Perhitungan Tegangan Puncak Sumber Tegangan
	4.1.2. Perhitungan Torsi Beban
	a. Perhitungan Torsi Beban Penuh
	4.2. Pengaruh Perubahan Torsi Beban Terhadap Kecepatan Putar Rotor
	4.3. Pengaruh Perubahan Torsi Beban Terhadap Torsi Induksi
	4.4. Pengaruh Perubahan Torsi Beban Terhadap Arus Stator
	4.5. Pengaruh Perubahan Torsi Beban Terhadap Arus Stator

	BAB V KESIMPULAN
	5.1. Kesimpulan
	5.2. Saran

	DAFTAR PUSTAKA
	Antonov and Oktariani, Y. (2016) ‘Studi Pengaruh Torsi Beban Terhadap Kinerja Motor Induksi Tiga Fase’, Institut Teknologi Padang, 5(1), pp. 9–15.
	Fitzgerald, A. E., Kingsley, C. J. and Umans, S. D. (1983) Electrical Machinery. 4th edn. New York: McGraw-Hill Inc.
	Onyewuchi, N. C., I, I. F. and Mathew, O. (2017) ‘Simulation of the Impact of Soft Starter Controller on Induction Motor Transients’, 6(3), pp. 1187–1195. doi: 10.21275/11031707.
	Siswanto (2003) Total Maintenance Program. Bekasi: Elecric Machinery’s professional development course, consultant and firld services.



