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1. Lampiran 1

Simulasi perhitungan sistem pentanahan menggunakan software MATLAB Simulink
R2015a yaitu :

Variabel yang digunakan :

104 L1 ] 4><[D1] 7 D1_7]
L1 Goto D1 Goto2 D17 Goto15
215 12] 5 4><[Dz] 7 [2_7)
L2 Gaoto D2 Goto3 D2 7 Goto16
G [D1_6] g [D1_9]
D16 Gow12 D19 Goto26

rho Goto11
g [D2_B] g [02_9]

0.6 [h] :

D2 6 Goto14 D2 9 Goto27

h Goto9

% .

10 4><é1_10] 0.9 4><[h_3] 500 [tho_3]
D1 10 Goto28 D2 3 Goto39 rho 3 Gotod3
10 4%2_10] 1.2 4><[h_4] 1000 [tho_4]
D2 10 Goto30 D2 4 Goto40 rho 4 Gotod4
01 4><[h_1] 30 4.@0_1] 3000 fiho_5]
h_1 Goto31 rho_1 Gotod1 rho_5 Gotod5
03 4><[h_2] 200 ftho_2]

h_2 Gotod3 rho_2 Gotod?2

Nilai Resistansi Pentanahan dapat dicari dengan menentukan beberapa nilai yaitu :

a. Jumlah Konduktor Sisi Panjang (m)

L1 % B X >
iy al + L b -
From L . p{ [m] Display
Divide "
[Dﬂ Add Gotod
From2

Constant1



b.

C.

Jumlah Konduktor Sisi Lebar (n)

Total Panjang konduktor Grid (Lc)

[L1]
Fromd

Fromb

[L2]

Fromb

[m]

From7?

[

»
gha ol »({ Il
Divide1 ™ AN
Add1 Gotob
x o]
Product Display
’ »{ ILd
* AN

X

Product1

3

=]

konduktor rod
nduktor ro Brodie
22

™

x

Add?

d. Total Jumlah Panjang Rod (Lr)

Gotob

jml konduktor rod

»( (L1

Goto7

Jumlah Total Panjang Konduktor (L)

1

Display3

S

From3

e .
Froma g

Add3
[Lr]

Gotod

Displayd

Display?2
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f. Luas Area Pentanahan Grid (A)

From10

[L2]

From1

-

Product3

Goto10

g. Nilai Resistansi Pentanahan (RQ)

Out1

P In10ut1

Subsystem11

Qut1

Subsystem3

L

Product6

Subsystem

Out1

X

Displays

Subsystem2

[tha] >

Addb

L

X

__/

From16

L

Product?

h 4

[ 1]

Displayb
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Nilai tegangan sentuh dan tegangan langkah yang diizinkan dapat dicari dengan
menentukan beberapa nilai yaitu :

Variabel yang digunakan :

0.116

k

0.075

—
[’

1000 4@
Goto34 Rk Goto36
3000 [ho_g]
Goto35 rho S Goto37



a. Nilai Arus Fibrasi

E—I—’ Display16
From51 f »{ [IH
Divide19 Goto38

It Jv

From52 Sqrid

b. Tegangan Sentuh Yang Diizinkan

2

q) L]

Froms3

Add19 Display17

15 1 %

-

Constant28 x Product3?

-

LD—S% Product3q

Froms4

S

Froms7

c. Tegangan Langkah Yang Diizinkan

2

) ]

Add20 Display18

Fromb5

& Tl

”

Constant29 X Product34

-

Product33

[rho_sg]

From56




Variabel yang digunakan :

Nilai tegangan sentuh dapat dicari dengan menentukan beberapa nilai yaitu

1 [h0] 314 [phi]
ho Goto13 phi Goto22
8 gl 1970.4 6]
D Goto17 G Goto23
0.0127 [d]
d Goto18
a. Faktor Koreksi Berat Pada Tekanan (Kh)
1
Constantd : . » I:I
Add7 Sqrt2 Displayr?
From32 W Goto20
ho :
D_rbnwes
From17
Jumlah Konduktor Paralel Dalam Kisi-Kisi (n)
ED —
From59 » = > Ju DisplayB
Eﬁ Product8 Sqr3 : in1]
From&0 Goto19
Faktor Koreksi Untuk Ketidakmerataan Kerapatan (Ki)
065 + ,
. Displayd
constant2
Adda .< [Kil]
0.172
Goto21
constant 1 %
(1] Productd

From28
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d. Nilai Konstanta Tegangan Sentuh Sebenarnya (Km)

Out1

Subsystem10 +

B » In
Subtract Math
outt Function3 +

|+

ubsystem6 Addid

oW

Out1 +

Add12

3]

ubsystem7

Out1

X

. 1]

ubsystem3d Product11 Display10

Y

oW

[Km]

Out1 Goto24

Subsystem9

e. Tegangan Sentuh Yang Terjadi

[ho]

:

From25 b4

[1G] Product12

ﬂ

From26 x

[
-

Product14

[Km]
From27 %

. S{—

Ll B3

[Ki1] Product!3

|

Divide13 Displavil
Fromzg playl

J

From30 +

Add13
N

Constant17 X
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L Product1s

:

From31



Nilai langkah dapat dicari dengan menentukan beberapa nilai yaitu
a. Jumlah Konduktor Paralel (n)

[n] ol 1]
From62 + Display12
+
Add14 [n2]
[m]
Goto2h
From61

b. Faktor Koresksi Pada Saat Terjadi Peningkatan Estimasi (Ki)
065 — N Display13
Constant23 +
Add15 [Ki2]
0-172—|_> Goto32
Congant24 X
[n2] Product24
From39
c. Nilai Konstanta Tegangan Langkah (Ks)
Out1 —
Subsysten
L +
—+
Add17
Qut1
Subsystems
e e N —
Product27 Display14
[Ke]
Goto29
1 | X
Constant21 Oviael7
[phi]

Fromd6



d. Nilai Tegangan Langkah

[ho]

]

From43

:

From49

[Ke

Y

[1G] Product28

From&0

h J

x

¢

From41

[Ki2] Product29

X

.
L g

X

*

Product30

S

Fromd42

Ll B

Divide18

[ ]

Display15
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