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MOTO DAN PERSEMBAHAN

Motto :

Dia (Allah) berfirman , “ Berapa Tahunkah lamanya kamu tinggal di Bumi?”
Mereka menjawab “Kami tinggal (di Bumi) sehari atau setengah hari, maka
tanyakanlah kepada mercka yang menghitung”. Dia (Allah) berfirman, “Kamu
tinggal (di Bumi) hanya sebentar saja, jika kamu benar-benar mengetahui.” (QS.
Al-Mu’minun 112-114)

“Bila kau tidak menyibukkan jiwamu dalam kebenaran, maka ia akan sibuk dalam

kebathilan.” ( Imam Syafi’i)

Hal hebat tercipta dari rangkaian hal kecil yang disusun bersama-sama (Vincent
Van Gogh)
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