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HALAMAN MOTO DAN PERSEMBAHAN 

 

Sesungguhnya bersama kesulitan ada kemudahan 

(AS SYARH : 6) 

 

“ Kerjakanlah untuk kepentingan duniamu seolah-olah kamu akan hidup selama-

lamanya, tetapi kerjakanlah untuk kepentingan akhiratmu seolah-olah kamu akan 

mati besok” (H.R. Ibnu Asakin) 
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